
 

研究動機與目的  

 

  

結論  
 此

專題我們使用了在學校從來沒用過的 

Webduino Smart 在撰寫途中雖然遇到許多的瓶 

頸，但是持續學習後發現 Webduino Smart 可實在

太多了，我們發現模組化後可以做出的變化非常多

種  

系統操作流程圖  

  

改善農業中能 夠 已科技輔助的部分   讓農民不用 

過於辛苦   就可以達到原本的目的。   

節省灌溉生產成本增加農民收益   

    

為了讓農民不用一大早起來灌溉   整天擔心 

水位不 夠 或水位過多的情況下所想到的。   

專題討論過程   
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自動農業灌溉    
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